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Motivation
* Wie konnen herkbmmliche RFID-Systemen durch Modifikation

relevanter Teilbereiche verbessert werden?

» Welche Prinzipien bzw. Verfahren eignen sich zu einer induktiven
Lokalisierung?

* Wie kann ein Testsystemen aussehen um eine Positions-,
Richtungs- und Bewegungserfassung zu ermaoglichen?
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Dynamische Antennensteuerung

Problematik: lange Lese-/ Schreibzeiten beim Wiederholen von Lese-/
Schreibvorgangen mit unterschiedlichen Antennen

Losung: protokollgesteuerte Auswahl induktiver Antennen, durch
Auswertung der Informationen des Ubertragungsprotokolls
zwischen einem Transponder und einer Lese-/Schreibstation

Vortelle: — Flexiblere Lese-/ Schreibzyklen

— Erh6hung der Geschwindigkeit bei Mehrfach Lesung mit
mehreren Antennen

— Anbieten neuer Serviceleistungen (Lokalisierung)
— Entstehen neuer Anwendungsfelder
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PbsTt'ions- und Richtungsbestimmung

Lokalisierungsprinzipien:

» Feldstarkemessung am Transponder vl

Mittelspannung

D=f {H Uing }
Schwankung der
Spannungshdhe
um die Mittelspannung

 Variation der Ansprech-/Lesefeldstarke

¥

D= f{H’Umd}

» Auswertung relevanter Eingangsspannungen im Eingangsschwingkreis
des Lesegerates

D= f{ﬁ; uhub} u=f{k}!=IDunbekant Uy, = f{kj=IDbekant
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If"élq_'_étérkem essung am Transponder

Die im Transponder induzierte Spannung ist von der an der Leseantenne
erzeugten magnetischen Feldstarke und damit von der Entfernung
abhangig:

Eingangs-
schwinglcreis _| Datenverarbeitung
{} wm,l + {von Lesegert)
] i Spannung- <—  Gleichrichier
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! Messwert-
Caodierung ! erfassung Herkémmliche
. 3 : {‘ Transponderstrukiuren
! e Wandlung
O (z.B. AID)
Einbindung in | Datenverarbeitung
Datenprotokoll |~ {zum Lesegerat)
Modifizierte Transponder
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Erweiterung auf mehrere Dimensionen

Ermitteln der Transponderausrichtung:

« Ermittlung der Lage des Transponders durch Ausnutzen von unterschiedlichen
Phasenlagen der Rahmenantennen

* Energieversorgung des Transponders bei unginstigen Winkelpositionen mit
unterschiedlichen Antennenkonstellationen

Mehrdimensionales Antennenfeld
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Erweiterung auf mehrere Dimensionen

Erzeugen von Referenzfeldern:

e Simulation eines Basisfeldes

» Mathematische Verknipfung einer real ermittelten Orientierung mit
jedem Punkt des erstellten Basisfeldes
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Erweiterung auf mehrere Dimensionen

Korrelation der Referenzfelder mit realen Messwerten:
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Hardwarerealisierung
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Danke fur lhre Aufrﬁerksamkeit!
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